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Kisméretű robottechnikai eszközök 
alkalmazásának lehetőségei a 
mérnökképzésben



Az előadás tartalma

• A Robotino alkalmazásának eddigi 
eredményei

• A Robotino képességei
• Robotino alkalmazásának 

lehetőségei a mérnökképzésben
• Fejlődési lehetőségek és 

távlati célok
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A robotbeszerzés előzményei

• 2009 február        Pályázati felhívás

• 2009 március      Minősítő feladat 

• 2009 április         Robotino Olimpia

• 2009 június         Robotino
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A Robotino képességei
• Programvezérelt  roboteszköz,
• Beépített PC Linux operációs rendszer

és CompactFlash háttértároló (tárolt 
programok),

• Vezetékes (UTP) vagy vezeték nélküli (WIFI) 
kapcsolati lehetőség,

• A robot programozása (Robotino Wiew, LWiew)
• Képtovábbítás, színfelismerés,
• Szenzorrendszerek: infra szenzorok, 

ütközés érzékelők, induktív érzékelők,
• 2D mozgás 3 db DC motorral,
• I/O kapcsolat sorkapocsléc

segítségével bővíthető.
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Megvalósítható képzési célok

• Vezérlési és irányítási feladatok 
elméletének és gyakorlatának  
bemutatása,

• Mobilis robotok látórendszerének 
megismertetése,

• Szenzorrendszerek  áttekintése,
• Álló és mozgó akadályok kikerülési 

stratégiái,
• Biztonságtechnikai feladatok 

automatizálhatóságának 
vizsgálata.
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A Robotino oktatásba-, kutatásba történő
bevonásának lehetőségei

ZMNE BJKMK

Had és biztonságtechnikai mérnök
Gépészmérnök

Közlekedésmérnök
Katonai gazdálkodás

Védelmi Igazgatás
Pénzügy és számvitel

BSc ~, Msc ~, PhD képzés, 
Felsőfokú szakképzés , 
Szakirányú szakmai 

továbbképzés
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Az oktatás jelenlegi formái
• Blended Learning Course (választható

kurzus)  www. forika.hu/moodle
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Távlati célok
1. A robotok felhasználhatóságának 

vizsgálata had- és biztonságtechnikai 
feladatok megoldására, megfigyelésre, 
felderítésre. 

2. Olyan szerkezet kiépítési lehetőségének
vizsgálata, amely különböző
terepviszonyok között is 
alkalmas adott feladat 
végrehajtására.

3. Automatizálási és Robotikai 
Intézet célkitűzéseiben 
való részvétel.

4. Robotolimpia.
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Köszönöm a figyelmet!


